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1. Wstep

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej, okreslanej w skrécie ST-1 sg wymagania
szczegobtowe dotyczgce wykonania i odbioru robdt instalacyjnych teletechnicznych,
wynikajgcych z opracowania: ,PROJEKT WYKONAWCZY SYSTEMU KONTROLI
DOSTEPU” w obrebie budynku biurowego Bankowego Funduszu Gwarancyjnego ul. ks. |.J.
Skorupki 4 w Warszawie.

Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i
nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu roboét opisanych ponizej.

Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja majg na celu wykonanie instalacji systemu kontroli
dostepu.

Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zamowien:
45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego
45312200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systemow alarmowych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg zasady wykonania i odbioru oraz
wymagania dla robot opisanych ponize;j.

System Kontroli Dostepu:

= prace demontazowe

= przygotowanie tras kablowych;

= uktadanie przewodéw;

= montaz urzadzen;

= montaz bramek szybkiego dostepu;

= montaz bramek uchylnych z centralami sterujgcymi;

= montaz pulpitu sterujgcego bramkami;

= montaz wygrodzenia;

= montaz kontroleréw;

= montaz zasilaczy;

=  montaz czytnikow kart zblizeniowych;

= montaz zwér elektromagnetycznych;

= montaz czujnikbw magnetycznych;

= montaz przyciskow wyjscia;

= montaz przyciskow ewakuacyjnych;

= zainstalowanie_oprogramowania na dedykowanej stacji roboczej;
= dokonanie pomiaréw sprawdzajgcych;

= sprawdzenie i uruchomienie zamontowanych urzadzen;
= oprogramowanie systemu zgodnie z wytycznymi Zamawiajacego;
= praca prébna, testy systemu;

= prace towarzyszace.
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2. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

Projektant — uprawniona osoba fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Zamawiajgcy — osoba (np. Inspektor Nadzoru) wyznaczona przez Inwestora, upowazniona
do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Aprobata techniczna — dokument potwierdzajgcy pozytywng ocene techniczng wyrobu
stwierdzajgcy jego przydatnos¢ do stosowania w okreslonych warunkach, wydany przez
jednostke upowazniong do udzielania aprobat technicznych; spis jednostek aprobujgcych
zestawiony jest w Rozporzgdzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia
19 grudnia 1994 r. W sprawie aprobat i kryteriow technicznych dotyczacych wyrobéw
budowlanych (Dz. U. Nr 10 z dnia 8 lutego 1995 r. Poz.48, rozdziat 2). Jesli chodzi o
Europejskie aprobaty techniczne, lista jednostek upowaznionych do ich wydawania jest
wspomniana w Dyrektywie Rady o produktach budowlanych z roku 1989 (informacja,
Komisja Europejska, DG Enterprise, Bruksela).

Certyfikat zgodnoéci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji
wykazujgcy, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowano
wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z okreslong normg Ilub innymi dokumentami
normatywnymi w odniesieniu do wyrobow dopuszczonych do obrotu i stosowania. W
budownictwie (zgodnie z Ustawg z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane, art. 10) certyfikat
zgodnosci wykazuje, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu z PN lub aprobatg techniczng (w
wypadku wyrobow, dla ktérych nie ustalono PN).

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami; jesli przedziat tolerancji nie zostat okreSlony - z przecietnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robo6t budowlanych.

Znak zgodnosci — zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami systemu
certyfikacji, wskazujgcy, ze zapewniono odpowiedni stopiefh zaufania, ze dany wyréb, proces
lub ustuga sg zgodne z okre$long normg lub innym dokumentem normatywnym.

3. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania roboét, ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inspektora nadzoru oraz bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania kompletnych instalacji teletechnicznych
opisanych w niniejszym opracowaniu wraz z dostarczeniem koniecznych materiatow i
urzgdzen dla kompletnego wykonania instalacji i zapewnienia jej petnej funkcjonalnosci.

Wykonawca jest zobowigzany do zapoznania sie z kompletng specyfikacjg projektowg
obiektu i dokonaniem koordynacji montazowych niniejszych instalacji z innymi instalacjami
mechanicznymi i elektrycznymi.
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Wszelkie zmiany montazowe wynikajgce z braku koordynacji wykonania instalacji
teletechnicznych wewnetrznych z innymi branzami Wykonawca ma zrealizowa¢ na wiasny
koszt.

W przypadku, gdy Wykonawca zastosuje urzgdzenia niezgodne ze specyfikacjg bedzie
obcigzony kosztami demontazu tego urzgadzenia, zakupu | montazu urzadzenh
wyszczegolnionych w niniejszym opracowaniu.

Wykonawca przed ztozeniem oferty powinien wyjasni¢ z przedstawicielem Inwestora, ktéry
jako jedyny jest upowazniony do autoryzacji i dokonywania jakichkolwiek zmian lub
odstepstw.

4. Materialy i urzagdzenia

Wymagania ogdlne dotyczgace materiatdow

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robét muszg by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej ST, dokumentacji projektowej oraz przedmiarem robot.

Wszystkie urzadzenia i materiaty winny odpowiadac¢ Polskim Normom i posiada¢ stosowng
deklaracje zgodnosci lub posiada¢é znak CE i deklaracje zgodnosci z normami
zharmonizowanymi oraz posiada¢ niezbedne atesty tak aby spetnia¢ obowigzujgce przepisy.

Do wykonania instalacji mogg by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i
zagranicznych.

Wykonawca zobowigzany jest uzyskac, przed zastosowaniem wyrobu, akceptacje Inspektora
Nadzoru.

Specyfikacje, opisy i rysunki oraz przedmiar rob6t uwzgledniajg oczekiwany przez Inwestora
standard dla materiatow, urzadzen i instalacji. Wykonawca moze zaproponowac rozwigzanie
alternatywne niemniej jednak w takim przypadku musi uzyska¢ zatwierdzenie Inwestora.

Wszystkie uzyte w projekcie wykonawczym, specyfikacji lub przedmiarze znaki handlowe,
towarowe, przywotania patentdw, nazwy modeli, numery katalogowe stuzg jedynie do
okreslenia cech technicznych i jakosciowych materiatow a nie sg wskazaniem na producenta.
Nalezy stosowac tylko materiaty o identycznych parametrach technicznych i jakosciowych
jak wskazane w dokumentaciji.

System kontroli dostepu wymagania

= System powinien zapewnia¢ wspotprace z kartami zblizeniowymi MIFARE
wykorzystywanych w kompleksowym systemie bezpieczenstwa o parametrach:

" Czestotliwosé¢ 13,56 MHz

= Interface RF ISO/IEC 14443 typ A
= Predkoé¢ transmisji 106 kBoud

. Wielkos¢ pamieci 1kByte

= Numer seryjny staty 32 bitowy

= Umozliwia¢ zapisywanie danych na karcie za pomocg dedykowanego programatora.
= Realizowa¢ bezkontaktowy odczyt karty przez czytnik.
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= Monitorowanie przejsc¢ on-line.

= Przekazywanie raportu typu ,aktualny stan obecnosci" w formie liczby oséb
przebywajgcych na obiekcie - na dany dzien i dang godzine lub ,za okres", wg
pracownikow lub wg komorek organizacyjnych. (Plan ewakuacyjny na wypadek
zagrozen).

= Kontrole czytnikéw kart elektronicznych sprzezonych z zamkami otwierajgcymi drzwi

= Definiowanie regut dostepu poszczegdlnych pracownikéw do chronionych stref

= Graficzng ilustracje rozkfadu czytnikow w budynku, co pozwala na szybka orientacje i
tatwy dostep do funkcji kazdego z czytnikow

= Monitorowanie wybranych czytnikow dla wybranych typow zdarzen w czasie
rzeczywistym.

= Przechowywanie konfiguracji czytnikdw w bazie danych - umozliwia tatwe
odtworzenie regut dostepu w autonomicznych czytnikach w razie ich awarii lub
wymiany

= Integracje oprogramowania obstugujacego SKD z programem RCP.

= Generowanie raportdw przez program obejmujgcych m.in.:

= dowolne filtrowanie odczytow (rejestracji zdarzen),
. przegladanie $ciezek przejscia pracownikéw,

. lokalizacje pracownikow,

. stany osobowe stref.

Dla potrzeb zapewnienia zasilania i podtrzymania, na czas okoto 36 godzin, zasilania
awaryjnego przyjeto zasilacze buforowe wyposazone w akumulatory. Zasilanie buforowe
wykorzystane zostanie takze z uwagi na fakt, iz przewidziany system powinien by¢ tzw.
systemem off-line tzn. kontrolery po przestaniu do nich konfiguracji dziatajg autonomicznie
bez koniecznosci potgczenia z programem nadrzednym. Parametry przewidzianych w
zestawach zasilania buforowego, akumulatoréw powinny by¢ dobrane w taki sposob, aby
spetni¢ w/w parametr podtrzymania zasilania na kontrolerach. Kontrolery powinien posiadac
pamie¢ pozwalajgcg na zapis w trybie off-line zdarzen na wymiennej karcie pamieci. Dla
potrzeb sygnalizacji zdarzen: wejscie sitowe, za dtugo otwarte drzwi, alarm w systemie,
utrata komunikacji z kontrolerem przewidziano potgczenia z dedykowanymi wejsciami (np.:
mozliwos¢ podigczenia do SSWIN). Dla zwor elektromagnetycznych nalezy przewidziec
oddzielne zasilacze buforowe z akumulatorami pozwalajgcymi na 12h pracy bez zasilania
podstawowego.

Dla zwor elektromagnetycznych utrzymujgcych drzwi w pozycji zamknigte nalezy
bezwzglednie zapewni¢ Przycisk Wyjscia Ewakuacyjnego, jako element bezpieczenstwa dla
zwolnienia przejscia na state. Przycisk wyjécia ewakuacyjnego musi by¢ bezposrednio w
obwodzie zasilajgcym elektro zwore. Analogiczng funkcjonalnos¢ nalezy zapewni¢ dla
zwolnienia przejs¢ z zewnatrz w trybie awaryjnym. W przypadku stosowania rygli pod
klamkowych nalezy zastosowa¢ zamki z wkladkg cofajgcg jezyk podklamkowy. Zasilacze do
poszczegolnych weztdw kontroleréw i expanderow spetniajg bilans prgdowy zgodny z
wymogami stawianymi przez odpowiednie normy. Poziomy dostepu dla pracownikow,
interesantdw i gosci do poszczegodlnych obszaréw i stref zostang ustalone na etapie
uruchomienia i konfiguracji SKD zgodnie z wytycznymi Inwestora. Podziat obiektu na
obszary funkcjonalno-uzytkowe i strefy ochrony zostanie dokonany na etapie uruchomienia
SKD.

Opis i specyfikacja wymagan do systemu RCP
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Podstawowe zadania RCP to rejestracja, analiza i rozliczania czasu pracy. Rejestracja
rozpoczecia oraz zakonhczenia pracy dokonywana jest w sposob elektroniczny poprzez
zalogowanie sie pracownika na terminalu RCP z uzyciem identyfikatora (karty, breloka lub
kodu PIN). Na podstawie historii logowan odczytanych z rejestratoréw program dokonuje

analizy obecno$ci

oraz wyliczenia catkowitego przepracowanego czasu wraz z

wyszczegolnieniem okreséw skladowych takich jak nadgodziny, praca w godzinach nocnych,
delegacje, urlopy itp. Przewidziana liczba pracownikow obstugiwanych w systemie to max.
250 pracownikow. System RCP powinien pracowaé¢ w wersji wielostanowiskowej (operator,
administrator systemu, pracownik DK).

1. Wybrane wymagane funkcje dla system RCP,

Zgodnym z przepisami kodeksu pracy,

Eksport do programow KP,

Baza danych typu lub MS SQL Server

Bazodanowa wymiana danych (uzytkownikéw, trybéw RCP oraz zdarzen) z
systemem zarzgdzajgcym SKD,

Funkcja automatycznego naliczenia dziennej normy godzin w przypadku wyjscia
stuzbowego,

Operacje seryjne (nanoszenie absencji oraz definiowanie limitdw urlopéw),
Definicja wymiardow urlopdw i raport stanu ich wykorzystania,

Indywidualne kalendarze pracy z mozliwoscig korekty kalendarza dla poszczegolnych
pracownikéw (odpracowywanie, zamiany itp.),

Mozliwos¢ zdefiniowania statych lub nienormowanych godzin pracy,

Obstuga przerw ptatnych i nieptatnych oraz nadgodzin ( predefiniowane typy)
Mozliwo$¢ tworzenia dowolnego zestawienia raportéw zaréwno zbiorczych dla catej
grupy jak i indywidualnych dla poszczegdélnych pracownikow

Funkcja tworzenia raportow dopasowanych do wymagan uzytkownika

Mozliwo$¢ tworzenia wtasnych szablonéw raportow

Eksport raportéw w formacie Adobe Acrobat (.pdf), Microsoft Excel (.xls) oraz Rich
Text Format (.rtf)

Darmowe aktualizacje w ramach tej samej wersji programu

Definiowanie typow przejsé, dni kalendarza, typow obecnosci i absenciji,
maksymalnych i minimalnych czaséw przebywania (np. maks. dzienna norma
konkretnego rodzaju przerwy)

Dodatkowe opcje zwigzane ze spoznieniami, wczesniejszymi wyjsciami,
zaokraglaniem czasu rozpoczecia i zakonczenia pracy, zaliczaniem czasu przed i po
godzinach pracy itp.

Mozliwo$¢ korekty i wstawiania brakujgcych zdarzen RCP oraz edycja absencji
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2. W systemie RCP musi zosta¢ odwzorowana struktura zatrudnienia, zgodna ze stanem
na dzieh wdrozenia systemu. Wymagana jest wspétpraca z wybranymi czytnikami
uzywanymi przez system KD (tzw. czytnikami RCP) oraz mozliwos$¢ podigczenia przez
Zamawiajgcego innych czytnikow lub terminali — w pdzniejszym okresie. Zamawiajgcy
oczekuje integracji systeméw RCP i SKD rozumianej w taki sposob, aby sygnaty
wysytane z dowolnego czytnika kart mogty by¢ rowniez odpowiednio interpretowane
przez system RCP.

3. System RCP musi zapewniac¢ bilansowanie czasu pracy w réznych systemach czasu

racy:

.p Pgdstawowy (8 godzin na dobe i przecietnie 40 godzin na tydzien, z uwzglednieniem
indywidualnych harmonogramow czasu pracy).

= Rownowazny czas pracy (np.: praca zmianowa).

= Elastyczny (ruchomy) czas pracy - realizowany jest poprzez mozliwo$¢ wskazania
przedziatu czasu, w ktérym pracownik decyduje o godzinie rozpoczecia pracy, w
dniach, ktére zgodnie z rozktadem sg dla pracownika dniami pracy. System
monitoruje uptyw 8 godzin, od godziny rozpoczecia pracy, np. przedziat g. 7-9,
pracownik rozpoczyna prace o godzinie 7: 45, konczy 15:45.

B

Dla grup pracownikéw:
= Pracownikéw petno-etatowych;

= Pracownikow niepetno-etatowych;

= Z obnizonym wymiarem czasu pracy;

= Z niepetnosprawnoscig (gdzie 7 godzin odpowiada dniowi pracy);
= Praktykantow, stazystéw;

5. Obstuga réznych okreséw rozliczeniowych, w szczegolnosci dziennego, tygodniowego,
miesiecznego, czteromiesiecznego, rocznego lub innego definiowanego przez
administratora RCP (np.:4 miesieczne) w ramach danego roku kalendarzowego.

6. Zapewnienie mechanizméw kontrolnych i samo kontrolnych, sprawdzajgcych czy
pracownik przepracowat norme dobowa, tygodnia, miesigca, roku z uwzglednieniem
norm wynikajgcych z Kodeksu Pracy (np. 8 godzinny dzien pracy, 11-godzinny
odpoczynek dobowy, srednio 40 godzinny tygodniowy itd.)

7. Rozwigzanie musi pozwala¢ na ustawienie dowolnych alertéw dla typow zdarzen w
systemie dotyczacym pracownikéw (np. spdznienia, nieoznaczone nieobecnosci, termin
odbioru godzin nadliczbowych itp.).

8. System RCP musi obstugiwacé.
= Rejestracje rozpoczecia i zakonczenia pracy.
= Rejestracje godzin nadliczbowych
= Zasady rejestracji wyjs¢ prywatnych i stuzbowych.
= Rejestracje spodznien.

©

Rodzaje pracownikdéw.
= Aktywny — pracownik z podpisang, wazng umowag o prace.
= Nieaktywny (zwolnieni) — osoba, ktére byta pracownikiem, ale juz nie jest.

10. System RCP rejestruje i bilansuje czas pracy tylko dla pracownikow aktywnych.

Wymagania dla zespotu bramek szybkiego dostepu, bramki ewakuacyjnej i dodatkowych
wygrodzen
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Bramki szybkiego dostepu -2 szt.

1.
2.
3

N

Urzadzenie dedykowane do pracy wewnatrz budynku.

Budowa modutowa, szybkie otwieranie, przeznaczona do kontroli dostepu.
Zamawiajgcy dopuszcza urzadzenia o cichym i ptynnym dziataniu, z przeznaczeniem do
pracy w miejscach o umiarkowanym i duzym przeptywie ruchu osobowego. (30 os / min.)
Po otrzymaniu sygnatu z systemu kontroli dostepu lub przycisku, bramki powinny
pozwala¢ na przejscie tylko jednej osoby na raz.

Stan urzadzenia sygnalizowany na wskaznikach LED lub w inny czytelny dla obstugi i
uzytkownika sposob. Przejscie podswietlane diodami, niebieska praca w stanie
spoczynku, dioda zielona przejscie, dioda czerwona — zakaz przejscia.

Przejscie w obu kierunkach sterowane elektronicznie z mozliwoscig uzyskania
nastepujacych funkcjonalnosci:

= normalnie zamkniete,

= mechanizm jest zwalniany po otrzymaniu sygnatu,
= mechanizm blokuje sie w przypadku proby nieautoryzowanego przejscia,

Alarm przeciwpozarowy: w przypadku pozaru urzgdzenie przejdzie w stan tzw. fail safe,
tzn. skrzydta bramki bedg swobodnie otwarte, utatwiajgc przejscie w trakcie ewakuacji.
Musi by¢ dostepny styk bez potencjatowy sterowany sygnatem z innych zrodet do
przejscia w stan alarmowy.

Automatyczna bramka uchylna (techniczna) -1 szt.

o0k W

7.

Urzadzenie musi charakteryzowac sie cichym i ptynnym dziataniem. Bramka ma mie¢
zastosowanie jako przejscie do przewozu towardw oraz jako przejscie dla oséb
niepetnosprawnych a takze umozliwia¢ ptynng ewakuacje.

Zbudowana z kolumny wykonanej z matowej lub polerowanej stali nierdzewnej
(adekwatnej do materiatu z jakiego wykonane sg bramki sensoryczne typu Sweeper)
oraz skrzydta szklanego.

Naped elektromechaniczny.

Urzadzenie dedykowane do pracy wewnatrz budynku.

Sterowana z pilota i kontroli dostepu.

Alarm przeciwpozarowy: w przypadku pozaru urzgadzenie przejdzie w stan tzw. fail safe,
tzn. skrzydto bedzie sie swobodnie obraca¢ w obu kierunkach. Musi by¢ dostepny styk
bez potencjatowy sterowany sygnatem z innych zrédet do przejscia w stan alarmowy.
Otwierana przyciskiem, petni funkcje przejscia VIP, transportowa, ewakuacyjna.

Wymagania dodatkowe

1. Czytniki przy bramkach typu Sweeper powinny wspétpracowaé z systemem kontroli
dostepu oraz z oprogramowaniem RCP. Czytniki te bedg rejestrowaty ,wejscia” i
~Wyjscia” na potrzeby rejestracji i bilansowania czasu pracy.

2. Czytniki przy bramkach sensorycznych typu Sweeper muszg posiadac
zabezpieczenie przed ,podwojnym wejsciem/wyjsciem”.

3. Dodatkowe wygrodzenia przestrzeni oraz stupki koncowe (x2) wykonane ze stali
nierdzewnej i szyby hartowanej. (adekwatne do materiatu z ktérego wykonane sg
bramki

4. Sygnalizacja dzwiekowa alarm (przy probie forsowania bramek)

System sieci systemowej i LAN.
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W budynku istnieje infrastruktura LAN oraz trasy przejs¢ pomiedzy poszczegdlnymi weztami
sieci. W ramach systemu wykorzystana bedzie obecna infrastruktura sieciowa z wydzielong
podsiecig typu VLAN. Podsiec¢ ta bedzie utworzona na przetgcznikach (switch) Inwestora.

Oprogramowanie zarzadzajgce systemem kontroli dostepu powinno znajdowaé sie na
maszynach wirtualnych, przygotowanych zgodnie ze specyfikacjg producenta (opis
wymagan ponizej). Maszyny wirtualne zainstalowane bedg na serwerach i pod zarzgdem i
utrzymaniem Departamentu Informatyki. Urzgdzenia powinny by¢ udostepnione w sieci z
indywidualnym adresem IP. Baza danych na ktérej beda rejestrowane zdarzenia systemu
kontroli dostepu oraz jej bezpieczenstwo nadzorowane bedzie przez Departament
Informatyki. Okreslenie i dostarczenie niezbednych licencji systemowych i bazowych
pozostanie po stronie Inwestora. Typ bazy danych okreslona jest w dalszej czesci opisu.

Magistrala systemowa pomiedzy kontrolerami SKD a urzadzeniami aktywnymi i dalej
serwerami z oprogramowaniem zarzgdzajgcym zostang potgczone poprzez okablowanie
wyraznie odmienny kolorystycznie od pozostatego okablowania infrastruktury sieci LAN (np.:
Przewdd F/UTP, kat.6, wewnetrzny, czarny, 4x2x26, drut). Potgczenia pomiedzy czytnikami
a kontrolerami przejS¢ realizowane bedg magistralg RS-485 lub konwerterami RS-
485/TCP/IP  przewodem typu skretka nieekranowang. Komunikacja pomiedzy
oprogramowaniem a kontrolerami dostepu ma by¢ szyfrowana metodg AES128 CBC.

Nalezy uwzgledni¢ w przygotowywanym projekcie potgczenia pomiedzy zakonczeniami kabli
a portami w switchach w dedykowanych lokalizacjach:

= Szachty techniczne na poszczegolnych kondygnacijach,
= Wezet Centrala telefoniczna,

Do zakohczen okablowania i instalacji sprzetu aktywnego planuje sie wykorzystanie
istniejacych szaf RACK Inwestora.
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Elementy sieci systemowej w projektowanym SKD.

= Stacja robocza .(dostawa po stronie Inwestora)

= wydzielona stacja dostepu do zadan serwisowych ( konfiguracja kontroleréw),
= dostep zdalny do stacji poprzez VPN i FUDO,

. obstuga systemu z poziomu wielu stacji roboczych,

= opcja logowania przez ustuge Active Directory,

= RAM: 4GB (8GB dla duzych systemow),

= CPU: Intel Core i5 lub rownowazny (Core i7 dla duzych systeméw),

" System operacyjny MS Windows 10.

= Baza danych
. serwerowa baza danych MS SOL Server 2014 lub wyzej,
= Zgodnie z zaleceniami firmy Microsoft. (http://msdn.microsoft.com/en-
us/library/ms143506%28v=sql.105%29.aspx),

= Serwer komunikacyjny oraz serwer integracji ( na jednej maszynie wirtualnej)
(dostawa po stronie Inwestora)

. ustuga systemu operacyjnego Windows 2016,

= ciggly proces pobierania zdarzen i aktualizacji rejestru zdarzen,

= szyfrowana komunikacja,

= ustuga systemu operacyjnego Windows 2016,

= API do bazy danych systemu, polecen zdalnych, zarzgdzania uzytkownikami
systemu,

= zarzadzanie i monitorowanie w systemie za pomocg przegladarki internetowej,
= Zgodnos¢ z Internet Information Services (1IS) 10 Express,

. Wersja architektury .NET Framework: v.4.0,

Sktadowanie materiatéw

Sktadowanie materiatbw powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami producentéw, w
warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wilasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wtasciwoéci materiatdw oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Miejsca sktadowania materiatdw do robét elektrycznych powinny byé uzgodnione z
Inspektorem nadzoru.

Odbiér techniczny materiatdw powinien byé dokonywany wedlug wymagan i w sposéb
okreslony aktualnymi normami.

Nalezy przestrzegac wszelkich wskazéwek i zalecen producenta materiatéw.

Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje dotyczaca
sktadowanych materiatéw.
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Materiaty, aparaty, urzgdzenia elektryczne i maszyny elektryczne nalezy przechowywac¢ w
pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych.

Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé¢ w pomieszczeniach
zamknietych w temperaturze nie nizszej niz —15 °C i nie wyzszej niz 25 °C — w wigzkach
odpowiednio gesto wigzanych z dala od urzgdzeh grzewczych.

Rury instalacyjne karbowane z tworzyw sztucznych nalezy przechowywac¢ w sposob jak
wyzej, lecz w kregach zwijanych zwigzanych sznurkiem, co najmniej w trzech miejscach.

Tasmy izolacyjne nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach suchych i chtodnych.

Kable w czasie skladowania powinny sie znajdowac na bebnach, dopuszcza sie sktadowanie
krétkich odcinkdéw w kregach w sposob uniemozliwiajgcy uszkodzenie izolacji.

Bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a
kregi utozone poziomo.

Konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

Kontrola materiatow

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci z danymi wytwaércy.

Kontrola powinna polega¢ na sprawdzeniu dokumentéw $wiadczgcych o dopuszczeniu
materiatow do obrotu, oraz daty przydatnosci do uzycia.

Urzadzenia powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach producenta.
Materiaty i wyroby powinny przej$¢ badania i spetniaé wymagania techniczno-uzytkowe.
Badan materiatéw nalezy dokona¢ bezposrednio przed uzyciem.

Zestawienie materiatow

Szczegotowe zestawienie materiatow przedstawiono w przedmiarze robét.

5. Sprzet i maszyny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot, zaréowno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynnosci pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wytadunku materiatéw.

Sprzet i narzedzia wykorzystywane do wykonania robét muszg byé w petni sprawne, na
biezgco konserwowane i poddawane okresowym przeglgdom — zgodnie z zaleceniami
producenta.
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Ponadto muszg one spetnia¢ wymogi bhp i bezpieczehstwa pracy. Zastosowany sprzet
powinien posiada¢ dopuszczenia do uzytkowania. Niedopuszczalne jest uzywanie sprzetu
niespetniajgcego powyzszych wymogow, jak rowniez wykorzystywanie go niezgodnie z
przeznaczeniem.

Wykonawca powinien dysponowac nastepujgcym sprzetem:

=  Samochdd dostawczy 0.9 t
= Przyrzady testujgce i pomiarowe zgodnie z wymaganiami producenta
= Srodek tgcznosci bezprzewodowe;.

Transport

Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. tadunek
powinien by¢ zabezpieczony przed uszkodzeniem i utratg statecznosci. Transport powinien
odbywac sie zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

Materiaty i urzgdzenia do instalacji teletechnicznych nalezy przewozi¢ w odpowiednich

pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku i magazynowania , nalezy unika¢ ich
zanieczyszczenia.

Materiaty powinny by¢ przewozone krytymi srodkami transportu w sposob zabezpieczajgcy
je przed zawilgoceniem.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i
urzgdzen rozdzielczych nalezy przestrzegaé zalecen wytworcow.

Transportowane urzgdzenia nalezy zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami
oraz przesuwaniem sie wewnagtrz tadowni. Na czas transportu nalezy z przewozonych
urzadzen zdemontowac, odpowiednio zabezpieczyC i przewozi¢ oddzielnie czute przyrzady
pomiarowe, aparature rejestrujgcg, przekazniki do elektroenergetycznej automatyki
zabezpieczeniowej oraz inng aparature mniej odporng na wstrzasy i drgania.

Aparature i urzgdzenia nalezy ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc ich na
uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powltok lakierniczych, oston blaszanych, zamkow itp..

Zaleca sie dostarczanie urzgdzen i ich konstrukcji oraz aparatow na stanowiska montazu
bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z
magazynu budowy. Dotyczy to szczegdlnie duzych i ciezkich elementéw.

Kable nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach jezeli masa
kregu nie przekroczy 80 kg, a temperatura otoczenia jest wyzsza niz +5 ° C, przy czym
wewnetrzna srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna Srednica kabla.

Zaleca sie przewozenie bebnow z kablami na specjalnej przyczepie, bebny z kablami
przewozone na skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione na krawedzi tarcz, a tarcze
bebndéw powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem po dnie skrzyni samochodu,
kltadzenie bebnoéw z kablami w skrzyni samochodu ptasko jest zabronione. Kregi kabla
nalezy uktada¢ poziomo.
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6. Wykonanie robét

Wymagania ogoélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z certyfikatami i
wymaganiami niniejszej ST, dokumentacji projektowej oraz przedmiarem robét uzgodnionymi
z Zamawiajgcym.

Wykonawca powinien przedstawi¢ do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne.

Prace powinny wykona¢ odpowiednio wyszkolone specjalistyczne ekipy montazowe.

Trasowanie

Wszystkie trasy przewodow i kabli nalezy przed rozpoczeciem montazu omowi¢ z
kierownictwem budowy i w razie koniecznosci rowniez z innymi wykonawcami zatrudnionymi
na budowie. W przypadku niedotrzymania tego warunku wykonawca ponosi wszystkie koszty
ewentualnych szkdd i niezbednych zmian.

Trasy instalacji kablowych powinny przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami. powinny by¢ przejrzyste, proste i w miare mozliwosci dostepne dla
prawidtowej konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest aby przebiegaty w liniach poziomych
i pionowych.

Nalezy zachowa¢ zasade oddzielnego prowadzenia kabli i przewodoéw sitowych od kabli
sygnatowych. Wymagana odlegtosc¢ sitowych tras kablowych od tras sygnatowych wynosi 0,3
m.

W przypadku koniecznosci skrzyzowania kabli sitowych z kablami sygnatowymi nalezy
wykonac je pod kagtem 90° w celu minimalizacji wptywu zaktécen elektromagnetycznych.

Nalezy zwr6ci¢ szczegolng uwage na zachowanie dopuszczalnej odlegtosci pomiedzy
instalacjami teletechnicznymi a innymi instalacjami, zwtaszcza elektroenergetyczng i
odgromowa, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Uktadanie przewodow

Przy uktadaniu kabli nalezy zwrdci¢ z szczegdlng uwage na wymagania producenta zawarte
w kartach katalogowych.

Przewody nalezy prowadzi¢ (wg projektu):

= W rurze typu peszel w $cianach pod tynkiem lub w $cianach GK,

= W kablowych korytach instalacyjnych montowanych pod stropem oraz pod podtogg
podniesiona,

= W kanatach instalacyjnych montowanych wzdtuz $cian przy podtodze,

= Bezposrednio mocowane do stropu na odpowiednich uchwytach

= W rurach instalacyjnych.
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Nalezy zachowaé zasade, ze w jednej rurze nie nalezy prowadzi¢ transmisyjnego i zasilania
230V.

Rury nalezy ukfadaé na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w
podtozu.

tuki na rurach nalezy wykonywac tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczato 15%
wewnetrznej srednicy. Promienh giecia powinien zapewnia¢ swobodne wcigganie przewodow.

Przed przystgpieniem do wciggania przewoddw nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ wykonanego
rurowania, zamocowania sprzetu i osprzetu, jego potgczen z rurami oraz przelotowos$gé.

Wocigganie przewodow nalezy wykona¢ za pomocg specjalnego osprzetu montazowego. Nie
wolno do tego celu stosowac przewoddw, ktore pozniej zostang uzyte w instalacji.

Wykonanie przepustéw w przegrodach

W miejscach przejs¢ przewoddw przez elementy oddzieleh p.poz. oraz przewodow przez
Sciany i stropy o odpornosci ogniowej REI lub El nalezy wykonaé przepusty lub uszczelnienia
p.poz. o klasie odpornosci ogniowej wymaganej dla tych oddzielen p.poz.

Przepusty pionowe i poziome nalezy uszczelnic masg ognioodporng zgodnie z polskimi
normami, stosownymi przepisami i instrukcjami.

Uszczelnienia nalezy wykonywac, gdy sama instalacja jest juz ukohczona.

7. Montaz urzadzen

Montaz urzadzen nalezy wykonac¢ zgodnie z instrukcjg montazu producenta dostarczong
wraz z urzgdzeniami.

Przed przystgpieniem do montazu urzgdzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych
(nosnych) dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcje te mocowa¢ do podtoza w sposob
zalecany przez producenta.

W przypadku urzadzeh przewidywanych do mocowania za pomocg kotkdw rozporowych,
nalezy po ustawieniu urzgdzenia w miejscu przeznaczenia oznaczy¢ punkty osadzenia
kotkdw; po usunieciu urzadzenia wywierci¢ otwory, zatozy¢ kotki i umocowac urzgdzenie po
ponownym ustawieniu na wtasciwym miejscu.

Po zamocowaniu urzgdzenia nalezy: w urzgadzeniach, potgczy¢ elementy przewidziane do
potaczenia, zainstalowac elementy zdjete na czas transportu lub dostarczone w oddzielnych
opakowaniach, dokreci¢ w sposob pewny wszystkie sruby i wkrety w potgczeniach
mechanicznych i elektrycznych, zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu. Zakonczenie
przewoddéw nalezy wykonaé zgodnie z zaleceniami producenta lub poprzez mocowanie pod
odpowiednie zaciski szczelinowe, srubowe i samozaciskowe.
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Do zamontowanych urzadzen powinien by¢ dostep w celach kontrolno-serwisowych. W razie
potrzeby nalezy wykonac otwory rewizyjne.

8. Pomiary koncowe

Kazdy system, po ukonczeniu instalacji nalezy podda¢ prébom sprawdzenia poprawnosci
dziatania:

= Sprawdzenie i pomiary elektryczne obwodow zasilajgcych, sygnalizacyjnych oraz linii
transmisyjnych,
= Przeprowadzenie pracy probnej i przetestowanie zainstalowanych systemaéw.

Pomiary wykonaé¢ miernikami posiadajgcymi aktualne atesty i homologacje.
Wyniki pomiaréw nalezy zamiesci¢ w formie wydrukéw w dokumentacji powykonawcze;j.

Szkolenie obstugi

Wykonawca przeprowadzi szkolenie obstugi po zainstalowaniu systemow.
Szkolenie musi obejmowac:

= zasady dziatania systemu,

= konfiguracje systemu,

= konserwacje systemu,

= programowanie zmian systemu,

= instrukcje prowadzenia napraw, konserwacji, itp.

9. Kontrola jakosci robét
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z projektem,
wymaganiami niniejszej ST i odpowiednimi przepisami i normami zawartymi w pkt. 16.

Kontrola jakosci robét bedzie przeprowadzana na biezgco przez Inspektora Nadzoru.

Przedmiotem kontroli bedzie zgodnos¢ z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi
wykonania i odbioru robét oraz dokumentacji wykonawczej.

Wszystkie urzgdzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez wykonawce w
ramach niniejszego kontraktu powinny by¢ poddane préobom okreslonym w odnosnych
normach. Wykonanie préb musi byé potwierdzone atestem wydanym na piSmie przez
producentow urzadzen.

Proby wykonywane w czasie budowy.
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Préby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowac¢ pomiar rezystancji izolacji,
biegunowosci i ciggtosci potgczen. Wykonawca zobowigzany jest zapewnié¢ wszystkie
niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. W miare postepu robét wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla
kolejnych fragmentow instalaciji.

Ogledziny po zakonhczeniu robodt.

Po zakonczeniu robét, ich kolejnych etapéw oraz przed podaniem napiecia wykonawca
zobowigzany jest dokonac ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletnosci i zgodnosci
instalacji z projektem, wtasciwego doboru i montazu urzgdzehn oraz braku widocznych
uszkodzenh, szczegodlnie takich, ktére mogtyby spowodowac pogorszenie bezpieczehstwa
obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci powinno zosta¢ odnotowane w dzienniku budowy.

Po uzyskaniu satysfakcjonujgcych wynikow préb pomontazowych. Wykonawca powinien
dokona¢ uruchomienia instalacji i zademonstrowaé jej prawidiowe dziatanie zgodnie z
rysunkami i specyfikacja.

10. Obmiar robot

Obmiar robét nalezy prowadzi¢ w jednostkach obmiarowych zgodnych ze ztozong ofertg
Wykonawcy oraz zapisami umownymi.

11. Odbior robot

Zasady ogodlne

Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

= Qdbiorowi roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

= QOdbiorowi czesciowemu zakonczonych elementdéw robaot,
= QOdbiorowi koncowemu,

= Qdbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr roboét zanikajagcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
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niezwitocznie , nie pdzniej jednak niz w ciggu trzech dni roboczych od daty zgtoszenia
wpisem do Dziennika Budowy.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg, ST i uprzednimi
ustaleniami.

Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych elementéow robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie dla elementu robot okreslonego w dokumentach umownych
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Z odbioru czesciowego nalezy sporzgdzi¢ protokét odbioru robaét.

Odbiorem czesciowym powinna by¢ objeta czes$¢ obiektu instalacji lub robédt, stanowigca
etapowg cato$¢.

Odbioér koncowy

Po zakonczeniu budowy Wykonawca dostarczy inwestorowi:

= Plany i schematy instalacji skorygowane na podstawie rysunkéw roboczych,

= Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z
zespotem projektowym,

= Dziennik budowy i ksigzke obmiarow,

= Protokdty odbioréw czesciowych na roboty zanikajgce,

= Gwarancje, atesty, dowody zakupu oraz inne dokumenty zwigzane z zastosowanymi
urzadzeniami i materiatami,

= Protokoty prob i pomiarow pomontazowych.

Odbiér kohcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
zakresu iloéci, jakoéci i warto$ci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$é do odbioru koncowego bedzie stwierdzone
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy i bezzwitocznym powiadomieniem na
piSmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidér koncowy robét nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczgc
od dnia potwierdzenia zakonczenia robot i przyjecia dokumentow.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych

dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot
z Dokumentacjg Projektowg i ST.
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W toku odbioru koncowego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru kohcowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganych Dokumentacjg Projektowg i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosc
wykonanych Robdét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

Komisja odbioru powinna:

=  Zbadac¢ kompletnos¢, aktualnosé i stan dokumentacji powykonawczej i zaakceptowac
a.

= Dokonac bezposrednich ogledzin wszystkich elementow instalacji w celu
sprawdzenia jakosci robot i zgodnosci z otrzymang dokumentacjg i przepisami.

= Sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzen oraz przeprowadzi¢ wyrywkowe pomiary
zgodnosci danych z przedstawionymi dokumentami.

= Ustali¢ warunki i mozliwosci przekazania instalacji do eksploataciji.

= Sporzadzi¢ protokdt z odbioru z podaniem dokladnych stwierdzen, ustalenh i wnioskow.

Odbiorowi podlega¢ powinna rowniez estetyka wykonania prac.

Wymagania wyzej okreslone nalezy traktowaé jako minimalne. Mogg one ulec zmianom i
rozszerzeniom w ramach ogélnych i szczegotowych warunkow kontraktowych.

Odbior koncowy konczy sie protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub
protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania. Po usunieciu
przyczyn takiego stwierdzenia nalezy przeprowadzi¢ ponowny odbior.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora

nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
daty wynik pozytywny.

Odbidr koncowy nalezy potwierdzi¢ wpisem do Dziennika Budowy.
Dokumenty do odbioru ostatecznego robot:

= Dokumentacja projektowa powykonawcza.

= Dziennik budowy (oryginat).

= Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych.

= Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw.
= |nstrukcje producentéw wyrobéw wbudowanych.

= Protokoty odbioréw czesciowych robét.

= Zgtoszenie przez Wykonawce zakonczenia robét.

Z chwilg przejecia instalacji przez Uzytkownika i w dniach z nim uzgodnionych, Wykonawca
wydeleguje swoich wykwalifikowanych przedstawicieli, aby przeszkoli¢ personel do obstugi
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systemu. Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w zakresie budowy urzgdzen, ich
pracy, ustawienia wszystkich elementow sterowania, bezpieczenstwa i kontroli.

Przedstawiciel Wykonawcy przekaze takze wszelkie potrzebne informacje niezbedne dla
zapewnienia bezawaryjnej pracy i obstugi codziennej instalacji.

Odbioér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny robo6t zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym, z
uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego. W przypadku przyjecia robét, Wykonawcy
zostanie zwrécona w catoéci kaucja gwarancyjna, w innym przypadku kaucja ta zostanie
pomniejszona.

12. Podstawa ptatnosci
Ptatnos$¢ zgodnie z umowg zawartg miedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

13. Przepisy zwigzane

= Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010
r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i
terenow (Dz. U. z 2010 r. nr 109, poz. 719).

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie

warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U.

z 2002 r. nr 75, poz. 690 z pézn. Zmianami).

= Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. z 2000 r., Nr 106, poz. 1126 z
pozn. zm.) - tekst wiasny ujednolicony ze zmianami z 23 marca 2003 r. zawartymi w
Dz.U. Nr 80., w tym brzmieniu Prawo budowlane weszto w zycie 11lipca 2003 r.)

= Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administraciji z 16 czerwca 2003 r. w
sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony
przeciwpozarowej (Dz. U. Nr 121, poz. 1137 z pozn. zmianami).

= PN-EN 50133-1: 2000 Systemy alarmowe -Systemy kontroli dostepu -Czes$¢ 1:
Wymagania systemowe.

= PN-EN 50133-2-1: 2002 (U) Systemy alarmowe -Systemy kontroli dostepu -Czes¢ 2 1:

Wymagania dla podzespotow.

= PN-EN 50133-7: 2002 (U) Systemy alarmowe -Systemy kontroli dostepu -Czesc¢ 7:
Wytyczne stosowania.

=  PN-IEC-60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwa. Ochrona p. porazeniowa.

= PN-EN 50173-1: 2011 -Technika informatyczna -Systemy okablowania strukturalnego
Czesc¢ 1: Wymagania ogolne

= PN-EN 50174-1: 2010/A1: 2011 -Technika informatyczna -Instalacja okablowania -
Czesé1: Specyfikacja instalacji i zapewnienie, jakosci,

= PN-EN 50174-2:2010/A1: 2011 -Technika informatyczna -Instalacja okablowania --
Czes¢ 2: Planowanie i wykonywanie instalacji wewngtrz budynkow,

=  PN-EN 50174-3: 2005 -Technika informatyczna -Instalacja okablowania -Czes$¢
3:Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkéw
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= PN-EN 50310: 2011 - Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w
budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym, 4 PW
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